
Répartition dans les projets

TW1 – Simulation de pilotage de drone

➢ BANDOU Benjamin
➢ CHARTIER Noé
➢ GERARD Lenny
➢ VILLATTE Alexis

TW2 - Système d'arrosage automatique

➢ LE BRAS Mael
➢ TURPIN Yane
➢ YASIN Bisan

TW3 - Système de surveillance météorologique connecté

➢ BERTAULT Nolhan
➢ BOUHAIGOUR Marwan
➢ DENEAU Maverick

TW4 - Système de surveillance d'une ruche connectée

➢ GOUZIEN Ian
➢ LAFAYE Jean
➢ MAYINDU Goodman

TW5 - Ballon stratosphérique

➢ BENIANI Ilyès
➢ LANCIEN Dorian
➢ MAINFRAY Camille
➢ STANISLAWSKI Erwän
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